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1. Biến tần WJ200 của hãng Hitachi
[image: C:\Users\DUONG\Desktop\HITACHI_DUONG\HÌNH ẢNH ỨNG DỤNG  VIẾT BÀI HITACHI\HINH BIẾN TẦN HITACHI - SIN\2.2kw-bay69.jpg]
Biến tần WJ200 của hãng Hitachi.
Công suất:  
· 1 pha vào, 3 pha ra – 200~240VAC: 0.1 ~ 2.2kW (1/8 ~ 3Hp).
· 3 pha vào, 3 pha ra – 200~240VAC: 0.1 ~ 15kW (1/8 ~ 20Hp).
· 3 pha vào, 3 pha ra – 380~480VAC: 0.4 ~ 15kW (1/2 ~ 20Hp).



2. Thao tác trên bàn phím
[image: C:\Users\DUONG\Desktop\luu do cai dat wj200.png]
Lưu đồ thao tác các nhóm hàm trong biến tần WJ200.
· Đầu tiên, khi cấp nguồn cho biến tần thì màn hình WJ200 sẽ hiển thị 0.00 (Hz). Sau đó ta nhấn phím [image: C:\Users\DUONG\Desktop\phim set.png] để đến nhóm thông số d (Group “d”). 
· Để chọn hàm cài đặt (từ d002 đến d104) ta nhấn phím [image: C:\Users\DUONG\Desktop\phim len.png] hoặc [image: C:\Users\DUONG\Desktop\phím xuong.png] để đến hàm cần cài đặt. Sau đó nhấn  [image: C:\Users\DUONG\Desktop\phim set.png]  và nhấn [image: C:\Users\DUONG\Desktop\phim len.png] hoặc [image: C:\Users\DUONG\Desktop\phím xuong.png]để xem, thay đổi hoặc định nghĩa lại giá trị trong hàm đó. Sau khi thay đổi giá trị ta nhấn [image: C:\Users\DUONG\Desktop\phim set.png] để lưu lại và thoát ra lại hàm cài đặt khi nãy, nếu không muốn lưu lại giá trị đang thay đổi ta nhấn [image: C:\Users\DUONG\Desktop\esc.png] để thoát ra ngoài.
· Nếu muốn chuyển từ nhóm thông số này sang nhóm thông số khác ta nhấn [image: C:\Users\DUONG\Desktop\esc.png].
· Để thoát ra ngoài màn hình cài đặt ban đầu ta nhấn cứng giữ phím  [image: C:\Users\DUONG\Desktop\esc.png]vài giây.
3. Các nhóm cài đặt
· Nhóm d: các thông số giám sát hoạt động của biến tần.
· Nhóm F: các thông số cài đặt thời gian tăng tốc/giảm tốc…
· Nhóm A: các thông số cài đặt cơ bản cho biến tần: điều chỉnh tần số, kiểu chạy, PID, analog, chạy nhiều cấp tốc độ…
· Nhóm b: gồm các hàm bảo vệ… 
· Nhóm C: định nghĩa chức năng cho các terminal…
· Nhóm H: cài đặt các thông số của động cơ.
· Nhóm P: cài đặt các thông số liên quang đến tín hiệu xung, chạy theo chu trình EzSQ, truyền thông…
· Nhóm U: cài đặt các thông số cho người dùng.
4. Hướng dẫn cách cài đặt biến tần Hitachi chạy nhiều cấp tốc độ
4.1 Trả các thông số về mặc định của nhà sản xuất
	Chúng ta vào các hàm cài đặt sau:
· Nhóm b:
· b084: chọn 02 (khởi tạo lại tất các các thông số cài đặt).
· b180: chọn 01 (cho phép khởi tạo lại các thông số).
Chọn chế độ dừng :
· b091: chọn 00 cho phép biến tần dừng theo kiểu Decelerate
           chọn 01 cho phép biến tần dừng theo kiểu Free run
4.2 Chức năng chạy bằng kích terminal ngoài
Chúng ta vào các hàm cài đặt sau:
· Nhóm A:
· A001: chọn 01 (điều chỉnh tần số bằng terminal ngoài).
· A002: chọn 01 (chọn tín hiệu chạy bằng terminal ngoài).
· A003: chỉnh thành 60.0 (Hz) (cài đặt tần số cơ bản).
· A004: chỉnh thành 60.0 (Hz) (cài đặt tần số tối đa).
· A041: chọn 00 điều khiển torque trên biến tần Hitachi theo chế độ Manual
            chọn 01 điều khiển torque trên biến tần Hitachi theo chế độ Auto
· Nhóm C:
· C001-C007: định nghĩa chức năng cho các terminal [1]-[7].
· Các giá trị của terminal [1]-[7] được định nghĩa sẵn như sau: 
	[1]: chạy thuận, [2] chạy ngược, [3]: chạy tốc độ 1 (chạy nhiều cấp tốc độ), [4]: tốc độ 2 (chạy nhiều cấp tốc độ), [5]: trạng thái tăng/giảm tốc độ thứ 2, [6]: reset, [7]: giám sát trạng thái của biến tần sau khi khởi động lại.
Chúng ta khai báo các chân terminal
· C003: chọn 02 (CF1: cấp tốc độ 1)
· C004: chọn 03 (CF2: cấp tốc độ 2)
· C005: chọn 04 (CF3: cấp tốc độ 3)
· C006: chọn 05 (CF4: cấp tốc độ 4)
[image: ][image: ]
-Tiếp theo chúng ta cài tần số cho tốc độ 1 đến tốc độ 15, vì các cấp tốc độ đang ở mức thấp ( mức 0 ) nên tốc độ 0 là 0hz
· A021: Cài đặt tần số bước 1 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 3)
· A022: Cài đặt tần số bước 2 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 4)
· A023: Cài đặt tần số bước 3 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 3,4)
· A024: Cài đặt tần số bước 4 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 5)
· A025: Cài đặt tần số bước 5 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 3,5)
· A026: Cài đặt tần số bước 6 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 4,5)
· A027: Cài đặt tần số bước 7 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 3,4,5)
· A028: Cài đặt tần số bước 8 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 6)
· A029: Cài đặt tần số bước 9 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 6,3)
· A030: Cài đặt tần số bước 10 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 6,4)
· A031: Cài đặt tần số bước 11 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 6,4,3)
· A032: Cài đặt tần số bước 12 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 6,5)
· A033: Cài đặt tần số bước 13 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 6,5,3)
· A034: Cài đặt tần số bước 14 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 6,5,4)
· A035: Cài đặt tần số bước 15 ”0~400 (Hz)” (tần số này sẽ hoạt động khi chân L
kết nối với chân 1/ 2 và 6,5,4,3)
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· Nhóm F:
· F002: cài đặt thời gian tăng tốc (mặc định sẵn 10.00 giây).
· F003: cài đặt thời gian giảm tốc (mặc định sẵn 10.00 giây).
· Nhóm H:
· H002: chọn loại thông số mặc định của động cơ (00: động cơ mặc định là của hãng Hitachi, 01: các loại động cơ thường khác).
· H003: cài đặt công suất của động cơ.
· H004: cài đặt số cực của động cơ.
· H001: dò tự động các thông số khác của động cơ (01: dò với trạng thái động cơ đang dừng, 02: dò với trạng thái động cơ sẽ quay).
· Chú ý: khi dò bằng phương pháp động cơ chạy (tuning động) thì phải kiểm tra lại tải xem có gây hại gì cho tải hay không. Ví dụ như: thang máy, tại dệt, cơ cấu cam, dập…



image5.png




image6.jpeg
ESC




image7.png
[CF1]
[CF2)
[CF3]

7th

5th
2nd

1st
6th
4th
oth

© 20 20 m0





image8.png
Multi-

o Input Function

CF4 |CF3| CF2[CF:
Speed0 | 0 [ 0] 0|0
Speedi | 0 | 0 | 0 | 1
Speed2 | 0 | 0 [ 1 [0
Speed3 | 0 | 0 | 1 | 1
Speed4 | 0 | 1] 0 | 0
Speed5 | 0 | 1 | 0 [ 1
Speed6 | 0 | 1 [ 1 | 0
Speed7 | 0 | 1 [ 1 [ 1
Speed8 | 1 | 0 | 0 | 0
Speed9 | 1 | 0 [ 0 | 1
Speed10] 1 | 0 [ 1 | 0
Speed 11| 1 | 0 | 1 | 1
Speedi2| 1 | 1 [ 0 | 0
Speed13| 1 | 1 | 0 | 1
Speed 14 | 1 T]1]0
Speed 15| _1 111 [ 1





image9.png




image1.jpeg
wnse 1 2.2
3PHASE o kw

HITACHI

WJ200 INVERTER

|3 PR — o1 - mRoBENHBOET.
/' WARNING — Risk of electric shock.

*BAMD. FRONIZSIRAEBBEBRY FAL\
A © ARPRURBRE® 10508270 b/ (—EHSBVT T
Read manual before installing
* Wait 10 minutes for capacitor discharge after disconnecting
power supply





image2.png
- Group"d” -~

Func. code display

Func. code display
|i Moves to data display

{a00 T}

[000]

Func. code dispiay

Jumps to the next group.

Data display _(FOO1 to F003)
Data does not biik because of real ime synchronizing

‘Saves the data in EEPROM and retums to func. code dispiay.
Retums to func. code display without saving data.

Data display
‘When data is changed, the display starts binking, which means that|
new data has not been activated yet.

‘Saves the data in EEPROM and retums to func. code dispiay.
Cancels the data change and retums to func. code display.

Press the both up and down key at the same.
L] me in func. code or dala disply, then
@% single-digit edit mode will be enabled.

Referto 2:34 for furher information





image3.png
SET




image4.png




